SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA |
ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.03.01.01

NAW ERZCHNI E SYNTETYCZNE



1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgj\ymagania dotycge wykonania i
budows wielofunkcyjnego boiska sportowego ogoélnie dpaego dla dzieci i
miodziezy przy Szkole Podstawowej im. Jozefa Kassolika pizigubrow 13.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimperetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w fxare 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robot przy wykonaniu
nawierzchni syntetycznej na ptycie boiska i obegnuj

- utozenie syntetycznej trawy wysosm 22 mm (w standardzie ,Multisport GS 22T").

Uwaga: do wykonania nawierzchni boiskazma wzy¢ innych materiatow o
podobnych wiéciwosciach.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej S§ sgodne z obowkzujacymi
odpowiednimi normami i ST D-.00.00.00 ‘Wymaganiaing'.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgoditoz
Dokumentacj Projektova, ST i poleceniami layniera.

Ogolne wymagania dotygze jakdci robot podano w ST D-00.00.00. ,Wymagania
Ogolne”.

2. Materiaty
Materiatami stosowanymi do wykonania robot wedtagad niniejszej STas
2.1. Trawa syntetyczna. Dane techniczne:

- rodzaj wtokien - 100% PP,

- typ widkien - monofil - nie fibrylowane,
- wysoka¢ wiokien - 20 mm,

- WYySOKka¢ trawy - 22 mm,

- gestai¢ trawy - 22000 widkien/R

- kolor trawy - zielony,

- linie z t&dmy - koloru biatego #6ttego,

- nasikliwos¢ - nieprzepuszczalna,



- odpornd¢ na kolce - wg DIN 1803 5/6 Klasa |,
- palna¢ - wg DIN 51960 Klasa | niepaldai,
- odbicie pitki - wg DIN 18035/6 99%,

2.3. Kruszywo - piasek kwarcowy o granulacji 0,@,7mm.
3. Sprzt
3.1. Specjalistyczna maszyna do klejeniana taczenia paséw trawy syntetycznej,

3.2. Rozktadanie pasow trawy syntetycznej aglerykona recznie.

4. Transport

4.1. Transport trawy syntetycznej sta
Trawe syntetycza w rolkach naley przewozté w opakowaniu producenta w sposob
zabezpieczapy przed uszkodzeniem przy zatadunku, roziadunkuw i czasie
przewaenia.
Wymagania odnaie transportu zgodnie z instrukg@roducenta,

4.2. Transport kruszywa

Kruszywo transportowanegtizie srodkami transportu samowytadowczymi w sposob
zabezpieczagymi je przed zanieczyszczeniem.

5. Wykonanie robot
5.1.0g6Ine warunki wykonania robot

Ogodlne warunki wykonania robot podano w ST D-.0@0QWymagania ogolne”.
5.2. Zakres wykonywanych robot

Przed utgeniem trawy syntetycznej nawierzclra kostki betonowej naby starannie
oczyci¢ szczotkami gcznymi lub mechanicznymi. Na tak przygotowanej mwaghni
nalezy rozwim¢ z rolki na catej powierzchni boiska trawyntetycza. Sposobdczenia
pasow i montau linii poszczegolnych boisk wedtug instrukcji pumeénta. Po ut@eniu i
pofaczeniu pasow nawierzchai z trawy syntetycznej nalg zasypdé piaskiem
kwarcowym u iléci 24 kg/nf.

6. Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-.00.00.00 ,Wymagania ogaélne

6.1. Kontroli jakasci rob6t podlega jakd uzytych materiatow - zgodrsé z wymaganiami
punktu 2 niniejszej ST.



6.2. Kontrola jakaci w trakcie rob6t obejmuje:

- kontrok przygotowania podia,

- spos6b przygotowania materiatdw,

- kontrola ut@enia i pokczenia paséw trawy syntetycznej,
- kontrok montau linii boisk,

- kontrok zasypania kruszywem,

7. Obmiar robot

Jednostl obmiaru robét jest 1 frimetr kwadratowy) wykonanej nawierzchni boiska.
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D-.00.0Q.@0ymagania ogolne”.

8. Odbidr robot

Ogoblne zasady dotysze odbioru robét podano w ST D-.00.00.00. ,Wymagani
ogolne”.

9. Podstawa ptatnéci

Ogdlne wymagania dotygze ptatnéci podano w ST D-.00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

Cena wykonania robét obejmuje:

= transport materiatdw przewidzianych do wykonaniadto

= przygotowanie podia pod nawierzchgj

= przygotowanie materiatow,

= roziozenie paséw trawy syntetycznej,

= polaczenie paséw trawy syntetycznej,

= mont& linii boisk,

= zasypanie nawierzchni piaskiem kwarcowym,
= przeprowadzenie pomiarow i bada

= uporadkowanie miejsca prowadzenia robot.

10. Przepisy zwazane i standardy

Aprobata Techniczna.






