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I. STACJA PODCISNIENIOWA — INSTALACJE SANITARNE I
TECHNOLOGICZNE

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z instalacjami technologicznymi i sanitarnymi na terenie stacji podcisnieniowej, w sktad ktérych
wchodza:

- Instalacja c.o., grzejnik elektryczny

- Instalacja wentylacyjna-mechaniczna

- Instalacja technologiczna pompowni
o Pompy prézniowe (2 szt. + 1 szt. rezerwowa)
o Armatura i sterowanie

Pompownia prézniowo tloczna ma za zadanie utrzymywanie zadanego podci$nienia w sieci w
przedziale 60 do 70 kPa, przyjecie i odpompowanie doptywajacych sciekow. Mieszanina sciekow z
powietrzem doptywa do zbiornika podci§nieniowego.

Powietrze z gérnej czgsci zbiornika jest odsysane przez pompy prézniowe i wydmuchiwane do atmosfery.
Scieki gromadzone w dolnej czesci zbiornika sa zasysane przez pompy tloczne zanurzeniowe i przettaczane
poprzez przewdd tloczny do oczyszczalni.

Funkcje sterowania oraz kontroli pracy urzadzen spelniane sa przez szafe¢ sterownicza z wbudowanym
mikroprocesorem. Zaprojektowana pompownia wyposazona bedzie w prefabrykowane zestawy urzadzen.

W celu odprowadzenia nadmiernej ilo$ci ciepta generowanego przez pompy préozniowe

w pomieszczeniu przewidziano wentylacje mechaniczng wywiewna oraz nawiew powietrza dwoma
przewodami 400x400mm z przepustnica powietrza umieszczong 20 cm nad posadzka.

Wydajno$é¢ wentylatora $ciennego V= 2610 m’/h, pozwala na skuteczna wymiang powietrza w
pomieszczeniu.

Wentylator sterowany bgdzie termostatem kontrolujacym temperatur¢ powietrza w pomieszczeniu.
Wylacznik do sterowania rgcznego wentylatora bedzie umieszczony na zewnatrz pomieszczenia.
Automatyka zapewnia bezobstugowa pracg pompowni.

Wyposazenie pompowni powinno by¢ dostarczone i zmontowane w uzgodnieniu z dostawce technologii
FLOVAC (dawniej PREUSSAG).

Pompy prézniowe

Przyjeto trzy Pompy Prézniowe Busch. Typ R5 0250, V = 250 m’/h, N =5,5 kW

W trakcie normalnej pracy dwie pompy sa pompami podstawowymi a trzecia jest pompa rezerwowo-
pomocnicza . W sytuacjach awaryjnych trzy pompy sa w stanie zapewni¢ normalna pracg sieci.
Pompy sterowane sa przetwornikiem podcis$nienia.

Praca pomp nadzorowana jest przez komputer (PLC).

Pompy umieszczone beda na fundamentach 20 cm ponad poziomem posadzki.

1.2. Cel opracowania specyfikacji

Szczegobtowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji rob6t wyszczegdlnionych w pkt 1.1.



1.3.

Zakres robét objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z

wykonaniem sieci kanalizacji sanitarnej podci$nieniowej jak w pkt.1.1. i obejmuja:

1.4.

1.5.

wymagania wykonawcze,
wymagania materiatowe,
technologi¢ montazu,
transport i roztadunek,
sktadowanie materialow,

nadzér i odbiory

OKreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sa zgodne lub réwnowazne z
Polskimi Normami wprowadzonymi do stosowania obowigzkowo w Polsce Rozporzadzeniem
MSWiA z dnia 4 marca 1999 r. (Dz.U. Nr 22 poz. 209), a w przypadku ich braku z normami
branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru wymienionymi indywidualnie, przy
kazdej pozycji dodatkowo.

Roboty sa zaprojektowane i musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowiazujacych
przepiséw, norm i instrukcji. Nie wyszczegdlnienie jakichkolwiek obowiazujacych aktéw prawnych
nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

Ogoélne wymagania dotyczace robét

Roboty budowlano - montazowe zrealizowane beda zgodnie z przepisami i wymaganiami
obligatoryjnymi m. in. przez zestaw norm we wszystkich branzach obowiazkowo stosowanych wg
Rozporzadzenia MSWiA z dnia 4 marca 1999 r. (Dz.U.Nr 22, poz. 209).

Ponadto roboty wykonane beda;

zgodnie z "Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano - montazowych" tom 2
(Instalacje sanitarne i przemystowe),

zgodnie z Warunkami Wykonania i Odbioru Cobrti Instal,

przy przestrzeganiu przepiséw wg Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budowlano montazowych (Dz. U.
Nr 47/03 poz. 401), zgodnie z Rozporzadzenia Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z
dnia 14 grudnia 1994r. w sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki (Dz.
U. Nr 10 z 1995r.) z pdzniejszymi zmianami z dnia 4 kwietnia 1996r. (Dz. U. Nr 45 2 1996 1.) i z
dnia 30 wrzesnial997r. (Dz. U. Nr 132 z 1997r.),

2. Materialy

2.1.

Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Wszystkie materialy nowe uzyte do wykonania obiektu musza spetnia¢ wymagania norm,
posiadaé certyfikaty, §wiadectwa dopuszczania lub inne dokumenty §wiadczace o ich mozliwosci
zastosowania do wykonania projektowanych robé6t. Wykonawca powinien wykona¢ przedmiot
umowy z materiatéw wtasnych, z zastosowaniem preferencji krajowych.

Materiaty i urzadzenia powinny odpowiada¢ co do jako$ci wymogom wyrobdw dopuszczanych do
obrotu i stosowania w budownictwie, okreslonych w art. 10 Ustawy Prawo Budowlane.
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2.2.  Materialy do wykonania robét

Przy wykonywaniu rob6t wedlug zasad niniejszej specyfikacji nalezy stosowac nastgpujace
materiaty:

- Rury PE100 SDR 17 PN10 o $rednicy: PE dn 110x6,6 mm, (rurociagi powietrza wylotowego)

- Rury PVC PN 10 o $rednicy DN 110 (rurociagi powietrza po stronie ssawnej pomp prézniowych) ,

- pompy prézniowe Typ RS 0250, V = 250 m’/h, N =55 kW (3 szt.)

- Szafa sterownicza PLC

- Wentylator $cienny (1szt.) WOS 300, V= 2610 m3/h,

- Czerpnia §cienna typu A z kratka nawiewna oraz przepustnica wieloptaszczyznowa 400x400mm (1 kpl.)

3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Sprzet wykorzystany do wykonania obiektu musi odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w
obowiazujacych w Polsce przepisach o ruchu drogowym dozorze technicznym i innych zwiazanych,
jak réwniez spelnia¢ wymagania technologiczne wykonania i montazu elementéw.

3.2. Sprzet uzyty do wykonania

W zalezno$ci od potrzeb, wykonawca zapewni nastgpujacy sprzgt do wykonywania robét:
zgrzewarka do rur PE
prosciarka do rur PE
agregat pradotworczy
sprezarka
wentylator przeno$ny

4.0 Transport
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Srodki transportowe uzyte do transportu materialtéw musza spelnia¢ wymagania wynikajace
z obowiazujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym i innych zwiazanych jak réwniez
zapewni¢ bezpieczenstwo uzytkownikom drég oraz pracownikom na terenie budowy.
Ponadto musza zapewnia¢ dostarczenie materiatdw gwarantujacych utrzymanie wymaganej jakosci.

4.2.  Srodki transportowe

e samochdd dostawczy do 0,9 t,

5.0. Wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonania roboét

Roboty montazowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi normami,
warunkami technicznymi wykonania rob6t i przepisami obowiazujacymi w Polsce. a w
szczegllnosci wymienionymi w pkt 1.5.



5.2

5.2.1

5.2.2

Zakres wykonywania robaét

Roboty montazowe
Préby i odbiory

5.2.1 Roboty montazowe

5.2.1.1.Montaz pomp prézniowych

Podstawowe wymagania dla stosowanych pomp:

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za zapewnienie, ze kazda pompa i silnik sa wywazone
dynamicznie,

Wykonanie agregatéw pompowych z materialéw odpornych na korozj¢ i na zewnatrz
zabezpieczonych powtoka lakiernicza

Kazda pompa bedzie miata stateczna charakterystyke , odpowiednia do przeznaczenia w czasie
pracy.

Kazda z dostarczonych pomp bedzie posiadata po§wiadczenie badan zgodnie z norma ISO 9001.

5.2.1.2.Montaz rurociagéw technologicznych

Roboty montazowe rurociggdéw prowadzi¢ zgodnie z opisem technicznym oraz rysunkami.

5.2.2.Préby i odbiory

Prébe szczelnosci rurociagéw wykona¢ zgodnie z normg PN-EN 1091-2002 ,,Kanalizacja sanitarna

podci$nieniowa.”

Przy odbiorze uzbrojenia technologicznego wykona¢ prébe ruchu 12 godz.
Odbiér koncowy Robét polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Rob6t w

odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Przy dokonywaniu odbioru koncowego nalezy:

sprawdzi¢ zgodno$¢ Robét z umowa, Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacja Techniczna, normami
1 obowiazujacymi przepisami;

sprawdzi¢ udokumentowanie wiasciwej jakosci wykonania Robét odpowiednimi protokétami prob
montazowych i préob ci$nieniowych;

sprawdzi¢, czy przedmiot odbioru spetnia warunki i zasady prawidtowej eksploatacji;

sporzadzi¢ protokdt z odbioru technicznego Robdt z podaniem wnioskéw i ustalen;

6. Kontrola jakosci

6.1.

Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét

Kontrola jako$ci robét bedzie przeprowadzana na biezaco przez Inspektora Nadzoru.

Przedmiotem kontroli bedzie zgodno$¢ z wymogami norm, certyfikatow, wytycznymi wykonania i
odbioru robdt (m.in. ,,Warunkami technicznymi i odbioru robdt budowlano — montazowych) oraz
dokumentacji techniczne;j.

Podczas wykonywania rob6t obowiazuja nizej wymienione sprawdzenia, badania, odbiory majace na
celu zapewnienie wysokiej jako$ci robot.

sprawdzenie wymaganych aprobat, atestow, dopuszczen materiatéw, ktére zostang wbudowane
sposéb sktadowania rur i ksztattek

zbadanie szczelnosci rurociagéw

badanie prawidlowego dziatania pomp i sterowania



Z powyzszych czynnosci nalezy sporzadzi¢ protokéty z udziatem inspektora nadzoru i oséb
upowaznionych przez Inwestora oraz potwierdzi¢ ich wykonanie wpisem do dziennika budowy.

7. Obmiar robot

Obmiar robdt bedzie wykonany w obecnosci Inspektora Nadzoru i powinien by¢ przeprowadzony
zgodnie z obowiazujacymi zasadami po zakonczeniu wykonywania elementu robdt stanowiacego
odrebna cato$¢ obiektu.

Jednostka obmiarowa jest komplet uzbrojenia technologicznego pompowni.

8. Odbior robot

Odbidr robdt nastapi po zgtoszeniu Inspektorowi Nadzoru przez Wykonawce gotowoSci odbioru.
Przedmiotem odbioru bedzie przedmiot zaméwienia. Zamawiajacy wyznaczy termin i rozpoczecie
odbioru przedmiotu umowy w ciagu 21 dni od daty zawiadomienia go o osiagnigciu gotowosci do
odbioru, dokonanego na piSmie przez Wykonawcg.

Z czynno$ci odbioru spisany bedzie protokél zawierajacy wszelkie ustalenia dokonane w toku
odbioru, jak tez terminy wyznaczone na usunigcie stwierdzonych przy odbiorze wad i usterek.
Odbiér polegaé bedzie na sprawdzeniu kompletnosci dokumentéw z préb i pomiaréw wymaganych
przez obowiazujace przepisy i normy oraz sprawdzeniu kazdej wykonanej roboty.

9. Podstawy platnosci

Warunki ptatnos$ci zostana okre§lone w umowie zawartej pomigdzy inwestorem a wykonawca na
realizacj¢ przedmiotowych robdt zaréwno w kwestii etapowania fakturowania wg przedstawionego
harmonogramu robét.

Podstawa do zaptaty jest wykonanie robét ujetych w kosztorysie ofertowym.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Rozporzadzenia

1. Ustawa z dnia 7 czerwca 2001 o zbiorowym zaopatrzeniu w wodg i zbiorowym odprowadzeniu
sciekéw (Dz. U. Nr 72/01 poz. 747)

2. Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo Budowlane (Dz. U. Nr 106/00, Nr109/00, Nr120/00, Nr
100/01, Nr 110/01, Nr 154/01, Nr 80/03)

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6lutego 2003r. W sprawie bezpieczefstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 47/03 poz. 4010

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. W sprawie szczeg6towego zakresu
1 formy projektu budowlanego Dz. U. Nr 120/03 poz. 1133)

5. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998r. W
sprawie aprobat i kryteriéw technicznych oraz jednostkowego stosowania wyroboéw
budowlanych (Dz. U. Nr 107/98 poz. 679, Nr 8/02 poz. 71)



10.2.

1.

1.1.

Normy
1. PN-EN 1091:2002 Zewngtrzne systemy kanalizacji podcisnieniowe]
2. ZAT/97-01-001 Rury i ksztattki z polietylenu (PE) i elementy taczace w rurociagach,

3. Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociagdw z tworzyw sztucznych —
wydanie PKTSGGiK Warszawa np. z 1996 roku.
4. Warunki techniczne wykonania 1 odbioru sieci kanalizacyjnych — wyd. COBRTI INSTAL 2003 r.

II. STACJA PODCISNIENIOWA - INSTALACJE ELEKTRYCZNE

WSTEP

Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania techniczne dotyczace

wykonania i odbioru robdt zwiazanych z budowa instalacji automatyki elektrycznej i systemu AKP i A
dla potrzeb stacji podci$nieniowe;j.

1.2. Cel stosowania ST

Szczegobtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza:

1.3.1. Prowadzenia robét elektrycznych, zwiazanych z:

montazem elektrycznych tablic sterowniczo — rozdzielczych;

wykonaniem instalacji elektrycznej zasilajacej urzadzenia technologiczne przepompowni;
wykonaniem pomiaréw i badan instalacji elektrycznej budynku;

uzgodnieniem dokumentacji powykonawczej w zakresie instalacji elektrycznych budynku;

1.3.2. Prac zwiazanych z systemem automatyki i AKP, zwigzanych z:

wykonaniem instalacji elektrycznej dla urzadzen automatyki i AKP technologii przepompowni;
montazem elementéw automatyki i AKP technologii przepompowni;

uruchomienia uktadéw systemu automatyki;

wykonaniem pomiaréw i badan instalacji elektrycznej systemdéw automatyki i AKP technologii
przepompowni;

uzgodnieniem dokumentacji powykonawczej w zakresie systemu automatyki i AKP technologii
przepompowni;

1.3.3. Prefabrykacji elektrycznych tablic sterowniczo — rozdzielczych, zwigzanych z:

wykonaniem tablic sterowniczo — rozdzielczych;
wykonaniem pomiaréw i badan wtasnych tablic sterowniczo — zasilajacych;
uzgodnieniem dokumentacji powykonawczej w zakresie budowy tablic sterowniczo — zasilajacych;

1.4. Okreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sa zgodne lub réwnowazne z
Polskimi Normami wprowadzonymi do stosowania obowiazkowo w Polsce Rozporzadzeniem
MSWiA z dnia 4 marca 1999 r. (Dz.U. Nr 22 poz. 209), a w przypadku ich braku z normami
branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru wymienionymi indywidualnie, przy



1.4.1.

14.2.

1.4.3.

1.4.4.
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1.4.14.

1.4.15.
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1.4.19.

kazdej pozycji dodatkowo.

Roboty sa zaprojektowane i musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowiazujacych
przepis6w, norm 1 instrukcji. Nie wyszczegdlnienie jakichkolwiek obowiazujacych aktéw prawnych
nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.

Aparaty sterowniczo — sygnalizacyjne —aparaty elektryczne stuzace sterowaniu urzadzen i
sygnalizacji stanéw pracy, np.: przyciski sterownicze, lampki sygnalizacyjne, faczniki sterownicze,
itp.;

Adapter zdalnych wejs$¢ i wyj$¢ — mikroprocesorowe rozszerzenie sterownika umozliwiajace
komunikacj¢ pomigdzy sterownikiem a modutami rozszerzen sterownika;

Elektroenergetyczna linia kablowa ( tor zasilajacy ) — kabel wielozylowy lub wiazka kabli
jednozytowych w uktadzie wielofazowym albo kilka kabli jedno- lub wielozylowych, polaczonych
réwnolegle, facznie z osprzg¢tem, utozone na wspdlne;j trasie i taczace zaciski tych samych dwéch
urzadzen elektrycznych jedno-, wielofazowych albo jedno- lub wielobiegunowych.

Konsola operatorska — urzadzenie mikroprocesorowe umozliwiajace monitorowanie stanu
zachodzacych proceséw technologicznych — ich parametréw i stanu urzadzen technologii,
powiadamiajace operatora o sytuacjach awaryjnych i wazniejszych zdarzeniach, umozliwiajaca
dokonanie zmian parametréw systemu sterownia;

Linia kablowa sterownicza ( tor sterowania ) — kabel wielozylowy albo kilka kabli jedno- lub
wielozytowych, taczacych urzadzenia i/lub listwy sterownicze, stuzaca do przesylania sygnatéw
sterowniczych;

Linia komunikacyjna — potaczenie migdzy sterownikiem a panelem operatorskim, stuzace do
przekazywania komunikatéw i procedur, pracujace w okre§lonym dokumentacja standardzie
informatycznym;

Moduly wej$é — rozszerzenie sterownika umozliwiajace wprowadzenie do sterownika sygnatow
wejsciowych binarnych lub analogowych, pochodzacych z urzadzen pomiarowych i rozdzielczych
zainstalowanych w uktadzie technologicznym przepompowni;

Moduly wyj$¢ — rozszerzenie sterownika umozliwiajace wyprowadzenie sygnaléw wyjsciowych,
sterujacych praca urzadzen wykonawczych, zamontowanych w uktadzie technologicznym
przepompowni;

Napigcie znamionowe — napigcie migdzyprzewodowe w przypadku pradu przemiennego lub
migdzybiegunowe w przypadku pradu stalego, na ktére urzadzenie elektryczne zostato zbudowane;
Napiecie uzytkowe — podstawowe napigcie sieci, ktdre jest uzytkowane w sieciach i urzadzeniach
elektroenergetycznych i sterowniczych;

Ochrona przed dotykiem posrednim — ochrona oséb przed dotykiem czgsci przewodzacych,
dostepnych ( metalowe obudowy urzadzen elektrycznych ) bedacych pod napigciem w chwili awarii
lub w warunkach zaktéceniowych;

Ochrona przepigciowa — ochrona elementéw i urzadzen instalacji elektrycznych, AKPi A od
skutkéw przepig¢ powstatych w sieci elektroenergetycznej;

Osprzet elektroenergetycznych linii kablowych — zbidr elementéw przeznaczonych do taczenia,
rozgal¢ziania lub zakanczania kabli, np.: mufy, gtowice, ztaczki, koncéwki, listwy zaciskowe;
Przekaznik — aparat elektryczny, ktéry za pomoca sygnatu sterowniczego umozliwia zdalne
przetaczanie innych sygnatéw sterowniczych lub zalaczanie niskopradowych obwodéw automatyki;
Przetwornik pomiarowy — element pomiarowy uktadéw automatyki, przetwarzajacy sygnat od
czujnika przez zesp6t przetwornikéw posrednich w celu uzyskania sygnatu wyjsciowego o
pozadanej postaci;

Rozlgcznik - aparat elektryczny z grupy taczniki, umozliwiajacy przerywania pradéw roboczych i
przeciazeniowych o wartosci n-krotnej znamioniowego pradu ciaglego;

Sterownik programowalny — urzadzenie mikroprocesorowe umozliwiajace swobodne
programowanie dla realizacji zdefiniowanych algorytméw pracys;

Stycznik — aparat elektryczny, ktéry za pomoca sygnalu sterowniczego umozliwia zdalne zataczanie
urzadzenia sterowanego, np. silnika;

Tablica elektryczna, sterowniczo - rozdzielcza — zespot aparatéw elektrycznych,
zabezpieczajacych, sterowniczych, mikroprocesorowych w obudowie lub w ostonie zabezpieczajacej
przed bezposrednim dotykiem czgsci przewodzacych dostgpnych, zabezpieczonych przed
przedostawaniem si¢ do srodka zanieczyszczen mechanicznych lub wody, w ktérych nastgpuje
rozdziat energii elektrycznej;
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1.4.20.
1.4.21.

1.4.22.

1.4.23.

1.4.24.

1.5.

2.

Wylacznik — aparat elektryczny z grupy taczniki, umozliwiajacy wytaczanie pradéw zwarciowych;
Wylacznik nadmiarowo — pradowy — aparat elektryczny ktéry zawiera w swej budowie wyzwalacz
zwarciowy, wyzwalacz przetgzeniowy, i ktory przy okreslonych norma warto$ciach pradu ptynacego
przez niego musi wylaczy¢ obwdd elektrycznys;

Wylacznik réznicowo — pradowy — aparat elektryczny stuzacy do ochrony cztowieka od porazen
pradem, przed dotykiem posrednim przy zastosowaniu przewodu ochronnego i dotykiem
bezposrednim;

Wylacznik silnikowy — manewrowy aparat elektryczny stuzacy zabezpieczeniu napedéw przed
przeciazeniem

Wyzwalacz termiczny — wyzwalacz termobimetaliczny stycznika stuzacy zabezpieczeniu napedow
przed przeciazeniem;

Ogoélne wymagania dotyczace robét

Roboty budowlano - montazowe zrealizowane beda zgodnie z przepisami i wymaganiami
obligatoryjnymi m. in. przez zestaw norm we wszystkich branzach obowiazkowo stosowanych wg
Rozporzadzenia MSWiA z dnia 4 marca 1999 r. (Dz.U.Nr 22, poz. 209).

Ponadto roboty wykonane beda;

zgodnie z "Warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t budowlano - montazowych" tom 2
(Instalacje sanitarne i przemystowe),

zgodnie z Warunkami Wykonania i Odbioru Cobrti Instal,

przy przestrzeganiu przepisOw wg Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w
sprawie bezpieczefstwa i higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano montazowych (Dz. U.
Nr 47/03 poz. 401), zgodnie z Rozporzadzenia Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z
dnia 14 grudnia 1994r. w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny odpowiadaé¢ budynki (Dz.
U. Nr 10 z 1995r.) z pézniejszymi zmianami z dnia 4 kwietnia 1996r. (Dz. U. Nr 45 z 1996 r.) i z
dnia 30 wrze$nial997r. (Dz. U. Nr 132 2 1997 1.),

MATERIALY

2.1.

2.2

Ogolne warunki stosowania

Wszystkie materialy nowe uzyte do wykonania obiektu musza spetnia¢ wymagania norm,
posiadaé certyfikaty, §wiadectwa dopuszczania lub inne dokumenty §wiadczace o ich mozliwosci
zastosowania do wykonania projektowanych robét. Wykonawca powinien wykona¢ przedmiot
umowy z materiatéw wtasnych, z zastosowaniem preferencji krajowych.

Materiaty i urzadzenia powinny odpowiada¢ co do jako$ci wymogom wyrobdw dopuszczanych do
obrotu i stosowania w budownictwie, okreslonych w art. 10 Ustawy Prawo Budowlane.

Stosowane materialy

Zrédta uzyskania materiatéw powinny by¢ wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem,

przed rozpocze¢ciem rob6t. Urzadzenia elektryczne tego samego rodzaju powinny by¢ dostarczone przez
tego samego producenta.

Wszystkie materiaty i urzadzenia uzyte do budowy instalacji elektrycznych, instalacji AKP i

automatyki proces6w technologii przepompowni §ciekéw powinny spetnia¢ warunki okreslone w
odpowiednich normach przedmiotowych i posiada¢ odpowiedni atest polskiego Biura Badania Jakosci,
przy SEP, za§ w przypadku braku normy powinny odpowiada¢ warunkom technicznym wytworni lub
innym umownym warunkom.

Zdolno$¢ wylaczania wszystkich urzadzen silnopradowych bedzie odpowiadata normom IEC 947-2,

ICS a sprzet taczeniowy do ochrony personelu i urzadzen bgdzie odpowiadat normie europejskiej IEC
947.

Cala aparatura taczeniowa i sterownicza bgdzie spetnia¢ wymagania najnowszych

mig¢dzynarodowych, europejskich i polskich przepiséw i norm, dotyczacych konstrukcji wyposazenia
elektrycznego.

Wszystkie materiaty i urzadzenia uzyte do wykonania rob6t wg zasad niniejszej Specyfikacji winny
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pochodzi¢ z wytwdrni posiadajacej certyfikat potwierdzajacy wdrozenie systemu zapewnienia jakosci
na zgodnos$¢ z norma ISO 9001.

2.2.1. Silniki elektryczne

Nie przewiduje si¢ odrgbnych dostaw silnikow elektrycznych. Dla potrzeb technologii
przepompowni Sciekow silniki beda stanowity integralng cato$¢ dostawy, pod nazwa: pompy
prézniowe, wentylator.

Silniki elektryczne powyzszych pomp bgda spetnia¢ warunki zasilania zgodne z napigciem
uzytkowym 220V/380V oraz 230V/400V i czgstotliwosci 50 Hz.

W tablicy elektrycznej sterowniczo — rozdzielczej beda umieszczone zabezpieczenia przed zwarciem
i przeciazeniem.

Ochrona silnikéw winna odpowiada¢ normie IEC 947-4-1 typ 2.

Obowiazuje dostawa wraz z dokumentacja techniczno — ruchowa w jezyku polskim i angielskim.

2.2.2. Elementy AKP

Wszystkie elementy i urzadzenia pomiarowe beda dostarczone razem z dokumentacja techniczno —
ruchowa w jezyku polskim i angielskim.

Standardowe sygnaty analogowe 4-20mA, 0-10V, beda pochodzi¢ z galwanicznie izolowanych
wejs¢/wyjs¢ modutéw w elektrycznej tablicy sterowniczo — rozdzielczej lub przetwornikéw
pomiarowych uktadu technologicznego przepompowni.

Standardowe sygnaty cyfrowe beda pochodzily ze zmian potozenia bezpotencjatowego zestyku.

2.2.3. Elektryczne tablice sterowniczo — rozdzielcze

Elektryczne tablice sterowniczo — rozdzielcze dla potrzeb stacji podciSnieniowej beda przystosowane
do zasilania napieciem uzytkowym 220V/380V oraz 230V/400V i czestotliwosci 50 Hz.

Elektryczne tablice sterowniczo — rozdzielcze beda posiadaty obudowy z blach stalowych
malowanych proszkowo zgodnie z paleta barw RAL, uszczelnionych do stopnia ochrony 1P41.

Elektryczne tablice sterowniczo — rozdzielcze, dostarczane na budowe, beda kompletnie wyposazone
w aparaturg zabezpieczajaca, taczeniowa i sterownicza.

Sposéb wykonania elektrycznych tablic sterowniczo — rozdzielczych bedzie potwierdzony
Deklaracja Zgodnosci oraz odpowiednim wpisem o zgodno$ci wykonania z dokumentacja techniczna.

2.3. Skladowanie materialéw i urzadzen

Sposéb sktadowania materiatéw elektrycznych w magazynie jak i konserwacja tych materialéw
powinny by¢ dostosowane do rodzaju sktadowanego materiatu.

Materialy takie jak: elektryczne tablice sterowniczo — rozdzielcze, skrzynki sterownicze, kanaty
kablowe, konstrukcje wsporcze, nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknigtych, suchych,
przewietrzanych i oswietlonych.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Sprzet wykorzystany do wykonania obiektu musi odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w
obowiazujacych w Polsce przepisach o ruchu drogowym dozorze technicznym i innych zwiazanych,
jak réwniez spelnia¢ wymagania technologiczne wykonania i montazu elementow.

3.2. Rodzaj stosowanego sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprze¢tu, ktory nie wptynie na
niekorzystna jako$¢ wykonywanych Robét.

Sprzet powinien odpowiada¢ ogdlnie przyjetym wymaganiom co do jakosci jak i wytrzymatosci.
Sprzet powinien mie¢ ustalone parametry techniczne 1 powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami
producenta oraz winien by¢ stosowany zgodnie z jego przeznaczeniem.

Sprzet stosowany przy budowie przepompowni sciekow:
elektronarzedzia;

zestaw narzedzi elektroinstalatora;

miernik uniwersalny wielkosci elektrycznych;

miernik do pomiaru rezystancji izolacji;

miernik pomiaru skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej;

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Srodki transportowe uzyte do transportu materialtéw musza spelnia¢ wymagania wynikajace
z obowiazujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym i innych zwigzanych jak réwniez
zapewni¢ bezpieczenstwo uzytkownikom drég oraz pracownikom na terenie budowy.
Ponadto musza zapewnia¢ dostarczenie materiatdw gwarantujacych utrzymanie wymaganej jakosci.

4.2. Wybér srodkow transportu
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robét i wtasciwosci przewozonych materiatéw. Srodki i
urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materialow,
elementéw konstrukcyjnych i innych, itp., niezbednych do wykonania danego rodzaju robdét.
W trakcie transportu nalezy zabezpieczy¢ przewozone przedmioty i materiaty w sposéb
uniemozliwiajacy ich uszkodzenie.
Srodki transportowe przy wykonywaniu zleconych robét, to:
e samochdd dostawczy;
® samochdd skrzyniowys;
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5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania Robadt

Roboty elektryczne w budynku stacji podci$nieniowej w zakresie dotyczacym technologii, tj.

okablowanie urzadzen technologicznych, uktadu AKP winien by¢ wykonany przez dostawcg technologii
FLOVAC.

5.2.Zakres i warunki wykonywania Robot

S5.2.1.

Prefabrykacja elektrycznej tablicy sterowniczo — rozdzielczej

Elektryczne tablice sterowniczo — rozdzielcze winny by¢ zmontowane i wyposazone w urzadzenia

zabezpieczajace i laczeniowe oraz elementy sterownicze w zaktadzie prefabrykacji Wykonawcy lub
innej firmy, dzialajacej na zlecenie Wykonawcy(dostawcy technologii FLOVAC).

W trakcie budowy tablic bedzie wykonane oprzewodowanie i zostana wykonane wewngtrzne

polaczenia sterownicze i silnopradowe, ktére zostang sprowadzone do listew zaciskowych.

Po wykonaniu catosci rob6t zwiazanych z prefabrykacja nalezy dokona¢ sprawdzenia potaczen i

wykona¢ préby i badania wlasne potwierdzajace prawidtowos¢ montazu.

5.2.2.

Montaz tablicy elektrycznej w pomieszczeniu rozdzielczym

Elektryczna tablica sterowniczo — rozdzielcza zostanie dostarczona na plac budowy w stanie

catkowicie zmontowanym.

Wprowadzenie do pomieszczenia i zamontowanie tablicy elektrycznej dokonane bedzie

bezposrednio przed wykonaniem linii kablowych zasilajacych i sterowniczych.

5.3.

Uruchomienie ukladu automatyki

Procedura uruchomienia przepompowni $ciekéw musi odbywac si¢ przy docelowym zasilaniu

energia elektryczna, z zachowaniem nastgpujacej kolejnosci:

sprawdzenie kierunku obrotéw pomp;

uruchomienie trybu recznego sterowania pracg urzadzen;
sprawdzenie n-warunkéw i blokad procedur trybu recznego;
uruchomienie trybu automatycznego sterowania praca urzadzen;
sprawdzenie n-warunkéw i blokad procedur trybu automatycznego;

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robot

6.2.

Kontrola jakosci robdt bedzie przeprowadzana na biezaco przez Inspektora Nadzoru.

Przedmiotem kontroli bgdzie zgodno$¢ z wymogami norm, certyfikatow, wytycznymi wykonania i
odbioru robdt (m.in. ,,Warunkami technicznymi i odbioru rob6t budowlano — montazowych) oraz
dokumentacji techniczne;j.

Podczas wykonywania rob6t obowiazuja nizej wymienione sprawdzenia, badania, odbiory majace na
celu zapewnienie wysokiej jako$ci robot.

Cel kontroli jakosci
Celem kontroli jakosci Robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i ich prowadzeniem,

aby osiagna¢ zatozona jakos¢ Robdt, zgodnie z warunkami Kontraktu a w szczeg6lnosci stwierdzenie
osiagnigcia zatozonej wydajnos$ci procesu odsysania i pompowania $ciekOw, oraz wtasciwej pracy
uktadéw automatycznej regulacji procesu.
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6.3.

Wykonawca jest zobowiazany do przeprowadzenia badan, préb i pomiaréw w takiej ilosci, i z taka
czgstoscia aby zapewni¢ stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymogami Dokumentacji
Projektowej i wymogami Specyfikacji.

Wykonawca, podczas prac pomiarowych, bedzie postugiwat si¢ urzadzeniami i sprzgtem badawczym
posiadajacym wazna legalizacje, prawidlowo wykalibrowanym, oraz zgodnym z wymaganiami norm
okreslajacych procedury badan.

Badania i pomiary

W trakcie prowadzonych prac montazowych na terenie budowy, nalezy stale kontrolowaé
wykonywane prace i stosownie do ich rodzaju potwierdza¢ ich jako$¢ i prawidlowo$¢ ogledzinami,
badaniami i pomiarami oraz stosownymi wpisami do Dziennika Budowy lub protokétami odbioréw
czgsciowych, potwierdzanych prze Inspektora Budowy.

W przypadku zadawalajacych postepéw prac i wynikéw pomiaréw wykonywanych w czasie trwania
rob6t, na wniosek Wykonawcy, Inspektor Budowy moze wyrazi¢ zgodg na niewykonanie badan po
zakonczeniu robot.

W czasie przegladéw sprawdzajacych jako$¢ i prawidlowo$¢ wykonywanych prac nalezy wykonac
czynnosci:
sprawdzenie prawidtowo$ci montazu elektrycznych tablic sterowniczo — rozdzielczych;
sprawdzenie jakosci zastosowanych materiatow;
sprawdzenie stanu powlok antykorozyjnych konstrukcji i osprzegtu;
sprawdzenie stanu i kompletnosci potaczen;
sprawdzenie stanu przewoddéw, osprzetu elektrycznego;
sprawdzenie ciagtosci zyt kabla i przewodéw oraz zgodno$ci faz;
sprawdzenie prawidtowos$ci ochrony przed dotykiem bezposrednim i posrednim czegsci
przewodzacych;
wykonanie pomiaréw skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej;
wykonanie pomiaréw rezystancji izolacji kabli i przewoddéw;
® wykonanie pomiar6w uzioméw ochronnych i roboczych;

7.0DBIOR ROBOT

7.1. Ogélne zasady odbioru Robot

Odbiér robdt bedzie nastgpowaé po zgloszeniu Inspektorowi Nadzoru przez Wykonawce
gotowosci odbioru.
Przedmiotem odbioru bedzie przedmiot zaméwienia. Zamawiajacy wyznaczy termin i rozpoczecie
odbioru przedmiotu umowy nastapi w ciagu 7 dni od daty zawiadomienia go o osiagnigciu
gotowosci do odbioru, dokonanego na pisSmie przez Wykonawcg.
Z czynno$ci odbioru spisany bedzie protokét zawierajacy wszelkie ustalenia dokonane w toku
odbioru, jak tez terminy wyznaczone na usunigcie stwierdzonych przy odbiorze wad i usterek.
Odbiér polegaé bedzie na sprawdzeniu kompletnosci dokumentéw z préb i pomiaréw wymaganych
przez obowiazujace przepisy i normy oraz sprawdzeniu kazdej wykonanej roboty.

7.2.0dbiér koncowy Robadt

Odbiér koncowy Robét polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Rob6t w
odniesieniu do ich ilosSci, jakosci i wartosci.
Przy dokonywaniu odbioru koncowego nalezy:
e sprawdzi¢ zgodno$¢ Robét z umowa, Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczna, normami
1 obowiazujacymi przepisami;
¢ sprawdzi¢ udokumentowanie wiasciwej jakosci wykonania Robét odpowiednimi protokétami prob
montazowych;
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sprawdzi¢, czy przedmiot odbioru spetnia warunki i zasady prawidtowej eksploatacji;
sporzadzi¢ protokdt z odbioru technicznego Robdt z podaniem wnioskéw i ustalen;

7.3.Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego Robét jest protokét odbioru

koncowego Robét, sporzadzony wg wzoru zawartego w Prawie Budowlanym.

Do odbioru koncowego, Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:
Dokumentacj¢ Projektowa z naniesionymi, uzgodnionymi zmianami;

Specyfikacje Techniczne;

Dziennik Budowy;

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan;

Deklaracj¢ Zgodnosci elektrycznych tablic prefabrykowanych;

opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw i pomiaréw, zataczonych do
dokumentéw odbioru;

sprawozdanie techniczne;

inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego;

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie

beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru koncowego Robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg Roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg

wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robé6t poprawkowych i Rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

7.4.0dbior ostateczny

Odbiér ostateczny polega na ocenie wykonywanych Robét zwigzanych z usunigciem wad

stwierdzonych przy odbiorze koncowym i wad zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad

odbioru koncowego.

PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-IEC 60364-4-41 - Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa;

PN-IEC 60364-4-43 - Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przet¢zeniowym;

PN-IEC 60364-4-46 - Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Odlaczenie izolacyjne i taczenie;

PN-IEC 60364-4-47 - Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym;

PN-IEC 60364-4-473 - Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym:;

PN-IEC 60364-5-523 - Instalacje w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Obcigzalnosci pradowe, dlugotrwalte przewodows;

PN-IEC 60364-5-53 - Instalacje w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Aparatura taczeniowa i sterownicza;

PN-IEC 60364-5-537 - Instalacje w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Urzadzenia do odlaczania izolacyjnego i taczenia;

PN-IEC 60364-5-54 - Instalacje w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne;

PN-IEC 60364-5-56 - Instalacje w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa;
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8.1.11. PN-87/E-90054 — Przewody jednozytowe o izolacji polwinitowej;

8.1.12. PN-74/E-90066 — Przewody wielozytowe o wspélnej izolacji;

8.1.13. PN-EN-60335-2-41:1998 — Bezpieczenstwo elektrycznych przyrzadéw do uzytku domowego i
podobnego. Wymagania szczeg6towe dotyczace pomp do cieczy o temperaturze nie przekraczajacej
35stC;

8.1.14. IEC 529 ( PN-92/E-08106 ) — Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy, ( kod IP );

8.1.15. IEC 947 ( PN-90/E-06150.10 ) — Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapig¢ciowa;

8.1.16. IEC 947-2 ( PN-90/E-06150.20 ) — Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapigciowa.
Wytaczniki;

8.1.17. IEC 947-4-1 ( PN-90/E-06150.41 ) — Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapigciowa.
Styczniki i rozruszniki silnikéw;

8.1.18. PN-IEC-34 — Maszyny elektryczne wirujace;

8.2. Inne dokumenty zwigzane
5.2.1. Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano — montazowych i
rozbiérkowych. — Dz. Ust. nr13 z 10.04.1972 r.
5.2.2.  Warunki Techniczne Wykonywania i Odbioru Robét Budowlano — Montazowych. Czg$¢ V —
Instalacje elektryczne 1973 r.

17



